Watchdog на базе

КОНТУР- 4М

Версия 1.7
Техническое описание и инструкция по эксплуатации
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1. Назначение

КОНТУР–4М Watchdog (K4WD) совместно с ПО ComDog предназначен для предотвращения останова работы персонального компьютера («зависания»). К4WD контролирует работу ПК и при обнаружении «зависания» производит его перезагрузку.

2. Технические характеристики

Размеры: без корпуса: 58 х 72 мм, в корпусе: 62 х 110 мм 

Напряжение питания: 8 – 15 В постоянного тока;

Потребляемый ток: менее 20 мА;

Индикация: двухцветный светодиод

Диапазон рабочих температур:  от -30(С до +50(С;

Поддерживаемые ПК: ПК с блоком питания ATX.

3. Описание работы модуля.

K4WD подключается к ПК по интерфейсу RS232 и совместно с ПО ComDog выполняет функции охранного таймера ПК, осуществляя перезапуск ПК в случае обнаружения его "зависания".

К4WD контролирует работу ПК, принимая специальные сообщения, формируемые программой ComDog. Программа ComDog работает под управлением ОС Windows 95/98/2000/XP  и отправляет сообщения через заданный интервал времени в СОМ-порт ПК. 

ПК считается "зависшим", если с момента прихода последнего сообщения от него прошло более 10 сек.

В случае обнаружения "зависания" К4WD осуществляет перезапуск ПК с помощью управляющего выхода, и после загрузки ОС снова переходит в режим контроля работы ПК.

3.1 Подключение модуля.

Для подключения к ПК К4WD имеет:

Клеммы "NO" и “C”: Релейный выход (два реле дублированы) для управления сбросом ПК.

Клеммы “1” и “2”: для определения состояния клавиши «Reset» системного блока ПК.

Клеммы "+12" и "-":  подключение источника постоянного тока 12В для питания Контур-4М.

Клемма "+12": дополнительная клемма +12 В.

Остальные клеммы: в данном функциональном исполнении не используются.

Подключение К4WD к ПК производится согласно электрической схеме, приведенной на рис.2. Клавишу “Reset” системного блока ПК подключить к клеммам «1» и «2» К4WD. Выходы «NO» и «C» К4WD подключите к контактам разъема «Reset» системной платы. Соедините клеммы «1» и «NO», «2» и «С». Установите резистор номиналом около 5КОм между клеммами «1» (или «2») и «_|_». Соедините К4WD с COM-портом ПК с помощью кабеля, входящего в комплект поставки.

Подключите источник питания +12 В к клеммам "+12" и "-" К4WD.
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Рисунок 1. До подключения модуля Контур-4М к ПК
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Рисунок 2. Подключение модуля Контур-4М к ПК

3.2 Индикация состояния.

Индикация текущего состояния осуществляется с помощью двухцветного светодиода и с помощью звуковой сигнализации (зуммер).

В таблице 1 приведены значения индикации светодиода в различных режимах работы.

Звуковая сигнализация подается в случае обнаружения "зависания" ПК на время его перезагрузки (до получения первого сообщения от ПК). 

Таблица 1. Значение индикации.

	Светодиод состояния
	Значение

	Зеленый
	Светодиод горит после подачи питания на К4WD и до получения первого сообщения от ПК

	Красный (горит непрерывно)
	Нет связи с ПК

	Красный (раз в 1-2 сек загорается зеленым)
	Есть связь с ПК


3.3 Алгоритм работы.

К4WD может находиться в трех различных режимах работы: режим контроля сообщений, режим ожидания загрузки ОС и режим внешнего управления.

В режиме контроля сообщений К4WD производит контроль времени прихода сообщений от ПК. Если после прихода последнего сообщения проходит более 10 сек, то К4WD осуществляет перезапуск ПК и переход в режим ожидания загрузки.

В режиме ожидания загрузки К4WD отсчитывает интервал времени 5 минут, по истечении которого переходит в режим контроля сообщений. Переход в режим контроля сообщений из режима ожидания загрузки будет осуществлен также после прихода первого сообщения от ПК.

В режиме внешнего управления К4WD не осуществляет контроля работы ПК. Переход в режим внешнего управления происходит при нажатии на кнопку “Reset” ПК. Переход из режима внешнего управления в режим контроля сообщений произойдет только после загрузки программы ComDog.

После подачи питания К4WD переходит в режим контроля сообщений от ПК. 

Примечание. Перезапуск ПК, осуществляемый К4WD, сопровождается звуковой сигнализацией, подаваемой встроенным в К4WD зуммером.

3.4 Программа ComDog.

Программа ComDog входит в комплект поставки Контур-4М Watchdog. Программа предназначена для формирования и выдачи в COM-порт ПК сообщений, предназначенных для K4WD.

Программа ComDog состоит из 2-х файлов:

· comdog.exe – исполняемый файл программы;

· comdog.ini – файл настройки программы.

Файл настройки содержит следующие параметры:

· Port – номер COМ-порта ПК. Пример: Port=2.

· Interval – период передачи сообщений в миллисекундах. Пример: interval=1000.

Программа ComDog должна быть установлена на ПК, работа которого контролируется K4WD. Для установки программы скопируйте два файла программы в предварительно созданную папку. Далее откройте файл comdog.ini и установите требуемые значения параметров. Затем поместите ярлык файла comdog.exe в меню Пуск/Программы/Автозагрузка. После перезагрузки ПК программа будет автоматически запущена.
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